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210-3 产品参数

产品名称

两爪分离器拉马“Cobra”带可调节范
围
用于拉拔轴承、齿轮、圆盘等相互平叠的轴承。

编号

系列

EAN

210-3

210

4021176030536

技术规格 公制 英制

跨度 50 - 150 mm 2 - 5 7/8 inch

深度 325 mm 12 7/8 inch

可能深度 5 5

六角驱动（公） 24 mm  

最大负载 10 t 11 US t

最大扭矩 200 Nm 147.5 ft lb

重量 4.64 kg  

下方空间 2 mm 1/8 inch

邻近空间 31 mm 1 1/4 inch

拉马爪数量 2 2
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